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Zusammenfassung

Methode Search Platz Vorteil Nachteil

Lineare Suche

Binare Suche

Interpolations-Suche

Bit-Vektor

Spezielle Array
Implementierung







        n                    n         keine Initialisierung            hohe Suchkosten





 aufrund(ld n)

     Worst Case auch in              sortiertes Array






   O(log n)             n         aufrund(ld n) 






  O ( log log n)      N        schnelle Suche                      sortiertes Array  (WC : O(n))






          1                 N        schnellstmögliche Suche       nur für kleine Universen













    möglich.













    Initialisierung O(N)






          O(1)           N         schnellstmögliche Suche     nur kleine Universen









     Initialisierung O(n)        
   möglich





Zeitkomplexität Suche O(1)





( Wie bei Bitvektoren, aber auch für große Universen. )





Bei Bitvektordarstellung wird der Schlüsselwert direkt 

als Index in einem Array verwendet.

Oft hat man ein sehr großes Universum (z.b. Strings) aber nur

Eine kleine Objektmenge ( z.B. Straßennamen in einer Stadt)

Für die ein kleines Array ausreichen würde.

Bilde verschiedene Schlüssel auf dieselben Indexwerte ab.

(kollisionen möglich)
